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Tous nos remerciements a notre hotesse d’accueil
Assistante administrative de I'AFIS

Chanou
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Associaton EISTI
2 \ oL Internationale

., ingénieria des Sciences
A Systéme

du Traitement AFFILIATE
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sans oublier la disponibilité, la qualité et la rigueur des membres du comité qui participent aux jurys

| Ecole d'ingenieurs

Thérese Renard

Zoubeida Abdelmoula

Christophe Ducamp

Emilie Aubry

Jean-Claude Tucoulou
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... et nos deux ingénieures en Facteurs Humains qui conduisent

I'audit d'ingénierie FH et I'évaluation FH de I'utilisabilité des IHM.

¥

Valérie Castel et Laurence Kujawa
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Cette année 10 équipes en compétition
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Partenaires RobAFIS™ 2019

EISTI NCOCTREr

Ecole
Internationale
des Sciences
du Traitement
de PInformation

), ‘ vaR
AIRBUS
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Résultats
Classement
Remise des Prix
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Evaluation DD (note)

		RobAfis 2017 / Notation du dossier de développement		/200		/40

		EMA		123.1		24.6		C

		UTC A		125.4		25.1		C

		UTC B		128.4		25.7		C

		Université de Bordeaux		115.3		23.1		D+

		INSA Toulouse		165.2		33.0		B+

		ENAC		164.0		32.8		B+

		MS ISC 1		176.6		35.3		A-

		SIGMA Clermont		154.8		31.0		B

		EISTI		137.3		27.5		C

		UFC		114.7		22.9		D+

		URCA		114.3		22.9		D+

		MS ISC 2		176.8		35.4		A-





Evaluation DD (Lettres)

		RobAfis 2017 / Notation du dossier de développement

		EMA		C				Appréciation qualitative				Note

		UTC A		C				Résultat excellent				A

		UTC B		C				Très bon résultat				B

		Université de Bordeaux		D+				Bon résultat				C

		INSA Toulouse		B+				Quelques faiblesses				D

		ENAC		B+				+ ou - d'insuffisances				E

		MS ISC 1		A-

		SIGMA Clermont		B

		EISTI		C

		UFC		D+

		URCA		D+

		MS ISC 2		A-





Audits de configuration

		RobAfis 2017 / Audits de configuration		Moyenne

		Equipe		/10

		EMA

		UTC A

		UTC B

		Université de Bordeaux

		INSA Toulouse

		ENAC

		MS ISC 1

		SIGMA Clermont

		EISTI

		UFC

		URCA

		MS ISC 2





Compétitions

		RobAfis 2017 / Compétitions		S1																		S2														S3														Global		Nb de points		Nb de points

		Equipe		Temps Phase 1		Bonus phase 1		Nb tours Phase 2		Rang Phase 2		Bonus Rang		Temps Phase 3		Bonus phase 3		Pénalités		Nb de points		Temps Phase 1		Bonus phase 1		Nb tours Phase 2		Rang Phase 2		Bonus Rang		Temps Phase 3		Bonus phase 3		Temps Phase 1		Bonus phase 1		Nb tours Phase 2		Rang Phase 2		Bonus Rang		Temps Phase 3		Bonus phase 3		Bonus		/ 132		/ 40

		EMA																																																		0		0

		UTC A																																																		0		0

		UTC B																																																		0		0

		Université de Bordeaux																																																		0		0

		INSA Toulouse																																																		0		0

		ENAC																																																		0		0

		MS ISC 1																																																		0		0

		SIGMA Clermont																																																		0		0

		EISTI																																																		0		0

		UFC																																																		0		0

		URCA																																																		0		0

		MS ISC 2																																																		0		0

										1 ou 2																		1 ou 2														1 ou 2								5 ou 10		Base 6 tours





Audits Projet

		76 / Notation Audit Projet

		Equipe		/20		/10

		EMA				0

		UTC A				0

		UTC B				0

		Université de Bordeaux				0

		INSA Toulouse				0

		ENAC				0

		MS ISC 1				0

		SIGMA Clermont				0

		EISTI				0

		UFC				0

		URCA				0

		MS ISC 2				0





Global

		RobAfis 2017 / Notation Globale		/40		/10		/40		/10		/100

		Equipe		DD		Configuration		Compétition		Projet		Global

		EMA		24.6		0.0		0.0		0		25

		UTC A		25.1		0.0		0.0		0		25

		UTC B		25.7		0.0		0.0		0		26

		Université de Bordeaux		23.1		0.0		0.0		0		23

		INSA Toulouse		33.0		0.0		0.0		0		33

		ENAC		32.8		0.0		0.0		0		33

		MS ISC 1		35.3		0.0		0.0		0		35

		SIGMA Clermont		31.0		0.0		0.0		0		31

		EISTI		27.5		0.0		0.0		0		27

		UFC		22.9		0.0		0.0		0		23

		URCA		22.9		0.0		0.0		0		23

		MS ISC 2		35.4		0.0		0.0		0		35






Mission 1 :
2 missions totalement auto
0 mission avec 0 pénalité
Mission 2 :
2 missions totalement auto
1 mission avec 0 pénalité
Mission 3 :
2 missions totalement auto
0 mission avec 0 pénalité
6 piétons écrasés

EISTI

NCosE

Ecole

Internationale e s

des Sciences

du Traitement AFFILIATE
de Pinformation

Résultats
Evaluation opérationnelle

Classement |Evaluation opérationnelle
1 Institut National des Sciences Appliquées de Toulouse INSTATION
5 EISTI Pau
3 ENAC
4 Institut National des Sciences Appliquées de Toulouse METRO'BOT
5 EISTI Cergy Pontoise
5 IMT Mines d'Alées
; Université de Lorraine
8 Université de Technologie de Compiegne Equipe 1
9 Université de Bourgogne Franche-Comté
10 Université de Technologie de Compiégne Equipe 2
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Classement général
RobAFIS™ 2019
Prix AFIS

4 robaris2019

.
NyE

Ecole Nationale de I'Aviation Civile

INSTATION de I'INSA Toulouse

3éme

IMT - Mines d’Ales
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Prix « NEXTER SYSTEMS » 2019 Meilleure approche du Facteur Humain

NeEe>XXTer

S Y S T E M S

Meilleure approche du FH dans I'ingénierie du systeme au travers de I'évaluation des DDP et DDC

Meilleure utilisabilité du systeme

Prix remis par Laurence Kujawa

IMT - Mines d’'Ales
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Mae

sont recompenses

I'équipe participante pour la qualité de mise en ceuvre des enseignements suivis

I'établissement d’enseignement pour la qualité des cursus de formation dispensés

Prix remis par Thérese Renard a

Ecole Nationale de I'Aviation Civile
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Prix 2019 de la Maintenabilité

(meilleure ingénierie et meilleure démonstration d’'aptitude a la maintenance)

i\
&/

AIRBUS

Prix attribué a

Université de Bourgogne Franche Comté
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Audit projet 2019

(caractere innovant de la plate forme nue)
(satisfaction des exigences de conception et d’élimination en fin de vie)

INSTATION de I'INSA Toulouse
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Prix Spécial du jury 2019
En récompense pour la qualité de sa premiere participation

9¢me pour |'évaluation des DDP et DDC
3¢me 3 |'audit de maintenabilité
2¢me 3 |’évaluation opérationnelle

5éme au classement général

EISTI Pau
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Systéme de Pinformation

Conclusions RobAFIS™ 2019

sm
| —

v La qualité des échanges entre le jury et les équipes lors de I'évaluation opérationnelle : une
phase d'évaluation des solutions et d'aménagements possibles et de clarification de
I'expression de besoin entre la MOA et les MOE.

v~ Une bonne corrélation entre la qualité de l'ingénierie et les performances de la solution. La
réussite n'est jamais le fait du hasard.

v" N'hésitez pas a mentionner et valoriser votre participation a RobAFIS™ 2019 en I'indiquant
dans votre CV et en I'évoquant lors de vos futurs entretiens d’embauche.

v Bravo aux 10 équipes pour la qualité indiscutable de leur participation a I'édition RobAFIS™
2019.
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Systéme

Décembre 2019

EISTI

Ecole
Internationale
des Sciences
du Traitement
de Pinformation

Vous pouvez étre tres fiers du travail réalisé et de votre participation

Rendez-vous a Compiégne pour

RobAFIS 2020
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